Manipulator A.E.T. + BHC kontejnery:
Patef moderniho systému zpracovani bioodpadu.*

A.E.T. - Kompaktni teleskopicky manipulator pro zemédeélstvi, komunalni sluzby a systém BHC kontejnery.
Vykonny. Spolehlivy. Cenové nedostizny.
Manipulator A.E.T. predstavuje idealni feSeni pro provozy, kde je potfeba
vysoka manévrovatelnost, nizké provozni

naklady a maximalni spolehlivost. Diky své kompaktni konstrukci a silnému
teleskopickému rameni je perfektnim partnerem pro praci s BHC kontejnery,
kde zajistuje rychlé pInéni, bezpec¢nou manipulaci a plynuly provoz aerobni
digesce i hygienizace.

Velkou vyhodou je moznost prepravy manipuldtoru pfimo uvnitf BHC
kontejneru, coz vyrazné snizuje naklady na dopravu a umoznuje rychlé
presuny technologie na misto zpracovani odpadu. Jde o skutecny systém
dva v jednom, ktery spojuje mobilitu, vykon a ekonomickou vyhodnost.

Pfi nakupu vice BHC kontejnerti Ize navic ziskat manipulator A.E.T. aZ s 50% slevou, coz z néj ¢ini cenové nedostizné
reseni pro Sirokou skalu provozl. Diky rozsahlému pfislusenstvi Ize manipulator vyuzit i pro dalsi prace — od nakladky
materiall az po udrzbu arealu — a tim maximalizovat jeho celorocni vyuziti.

Zakladni parametry manipulatoru A.E.T. - e
Manipulator A.E.T. je vybaven modernim a spornym motorem
Perkins T s vykonem 19,4az 25 kW, splnujicim pfisnou emisni
normu Euro V, coz zarucuje nizkou spotrebu a ekologicky provoz. O
plynuly a presny pohyb stroje se stara italsky hydrostaticky systém
, ktery je znamy svou spolehlivosti a dlouhou Zivotnosti.

Hydraulicky systém nabizi priitok 43,6 |/min, coZ poskytuje dostatek
vykonu pro praci s pfislusenstvim.Standardem je hydraulicky
rychloupinaé, ktery umozriuje okamzitou vymeénu naradi, a
elektricky joystick pro pfesné a komfortni ovladani. Soucasti
zakladni vybavy je také standardni lopata.

Pro maximalni manévrovatelnost v provozu nabizi A.E.T. tfi rezimy
fizeni:

Technické zakladni parametry manipulatoru A.E.T.

Parametr Hodnota
Rizeni véech kol Minimalni polomér otaceni
Rizeni pfedni napravy Standardni provoz
Krabi chod Prace v Uzkych prostorech nebo podél stén
Dosah teleskopického ramene 4500 az 6000 mm
Max. nosnost 1500 kg podle hmotnosti odpadd
Objem lopaty 0,45 m? zakaldni az do 1.5m3
Provozni hmotnost 2750 az 3400 kg
Pneumatiky 10.0/75-15.3 nebo 29x12.5-15

Bezpecnost a prehled pfi manipulaci zajistuje integrovana couvaci kamera, ktera vyrazné zvysuje komfort obsluhy a
bezpecnost provozu. Manipulator A.E.T. je navrzen tak, aby poskytoval maximalni spolehlivost a komfort pfi
kazdodennim provozu. Jeho velmi kvalitni a robustni konstrukce zarucuje dlouhou zivotnost i v naro¢nych
podminkach, zatimco jednoduché ovladani a inteligentni fizeni umoznuji presnou a bezpecnou manipulaci. Stroj je
vybaven kompletnim osvétlovacim systémem, zadni kamerou a topenim, takze nabizi vysoky komfort obsluhy po cely
rok. Snadna udrzba zkracuje prostoje a snizuje provozni naklady. T¥i rezimy fizeni — fizeni vSech kol, prednich kol a
krabi chod — poskytuji maximalni manévrovatelnost v jakémkoli prostoru. Bezpecnost zvySuje uzamykatelna kabina,
nadrz i kapota. Diky hydraulickému rychloupinaci (volitelné s Euro Gchytem) a tfetimu hydraulickému okruhu Ize

rychle ménit Sirokou Skalu prislusenstvi, coz vyrazné rozsifuje moznosti vyuziti stroje v kazdodenni praci



